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Controle des arréts avec ABC
UN SYSTEME SIMPLE ET FIABLE
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S’arréter pile au pied d’un signal, c’est possible en DCC avec le systéme ABC.

maginé par les ingénieurs de
chez Lenz, le systéme ABC, pour
Automatic Brake Control, est un
dispositif d'arrét automatique uni-
directionnel d'un train entrant dans une
section de voie isolée. Sans électronique
complexe et en paramétrant quelques
variables de configuration, il permet de
gérer de nombreuses situations nécessi-
tant I'arrét automatique d'une machine.

L'ABC repose sur une asymétrie du
signal DCC alternatifinduite par un petit
module électronique, le BM1. Le rail droit
danslesensentrant danslasection d’arrét

est alimentévia unesérie de quatrediodes
quiréduisent la tension del'une des alter-
nances d'environ 0,7 V. Le passage sans
chute de tension de l'autre alternance est
permis par une cinquiéme diode placée en
paralleleet ensensinverse. Sison décodeur
est compatible et correctement paramé-
tré, la locomotive entrant dans la zone
alimentée a travers les diodes va ralentir
etsarréter d'elle-méme. Elle peut toujours
repartir en amont maisle franchissement
delasection aval estimpossible. La ferme-
ture d'un interrupteur, placé en paralléle,
permet de neutraliser lemodule d'arrét et
de faire traverser la section a la machine.
Ontrouvesurinternet desmodulesdutype
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BM1pour quelques eurosl'unité. Decapod
vient d'en mettre unason cataloguesousla
référence 6015. Vendus 7,40 € par deux, ils
sont munis de deux borniers. Lun permet
derelierlemodulealavoie, l'autred'instal-
ler un systéme de neutralisation.

Installation

Linstallation d'unmodule BM1estonne
peut plussimple. Une foislasection d'arrét
définie, vous commencerez par isoler du
reste du réseau les deux extrémités du
rail droit (dans le sens de circulation). Un
premier fil relie le rail droit amont a la
borne N°1dumodule. Unsecond fil part de
laborne N°2et vasebranchersurlerail »»




——\ Eclisses isolantes
Bornier de neutralisation du module par un inverseur

Diodes en série (abaissement de la tension d'une alternance)
Entrée du courant

dans le module
depuis le rail droit
(alternances normales)

Diode en paralléle (passage de l'alternance inverse)

Sortie du courant du module vers le rail droit (une alternance abaissée)

Schéma et principe
de fonctionnement
dumodule BML.
e module BM1 produit
par Decapod. Le systeme
repose seulement
surquelques diodes.
On peutdifficilement
faire plus simple.
P droit delazonedarrét. Pour unfonction- —= - : i

nement optimal, les deux cébles doivent
étre les plus courts possibles. Mieux vaut
donc fixer le BM1 sous le plateau, juste
en dessous de la coupure du rail droit. Si
le décodeur d'une machine entrant dans
la section d'arrét est correctement para-
métré, elle sarrétera automatiquement
avant la fin dela section. Pour cela, il faut
modifier un minimum de trois variables
de configuration qui différent selon les
fabricants. Danstouslescas,une premiére
variable permet d'activerle systéme ABC.
Laméme ou deux autres activent et défi-

nissent l'arrét des machines a distance Le cablage d'un module BM1 est minimal, deux fils suffisent pour relier le bornier
constante. Cesréglagesferontl'objetdela dumodule auxrails de part et dautre de la coupure. Pour un fonctionnement
fiche I11.96,le mois prochain. B optimal du systeme, les deux cables doivent étre le plus courts possible.
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